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	通信协议
	拨码值
	拨码位置
	
	拨码位置
	拨码值
	波特率

	拨码位
	Bit.1
	Bit.2
	Bit.3
	Bit.4
	
	Bit.5
	Bit.6
	Bit.7
	Bit.8
	拨码位

	NAN WANG
	0001
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	0001
	1200

	PELCO-P
	0010
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	0010
	2400

	PELCO-D
	0011
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	0011
	4800

	KALATEL
	0100
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	0100
	9600

	SAMSUNG
	0110
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	
	ON
	OFF
	ON
	OFF
	0101
	19200

	AD
	0111
	ON
	ON
	ON
	OFF
	
	Bit.位弹起（ON），Bit.位压下（OFF）


	高速球地址
	bit.1
	bit.2
	bit.3
	bit.4
	bit.5
	bit.6
	bit.7
	bit.8

	0
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	1
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	2
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	3
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	4
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	….
	….
	….
	….
	….
	….
	….
	….
	….

	64
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	ON
	OFF


注：高速球、跟踪球默认地址为0；网络球默认地址为1。
	高速球
预置点号
(128)
	跟踪球
预置点号
(128)
	网络球
预置点号
(64)
	功  能
	备注(相关功能说明)

	
	
	15
	彩色转黑白手动模式
	

	55～63
	16～24
	预置点轨迹扫描
	

	
	65～74
	
	有报警信号输入，球机自动找到该预置点同时启动跟踪
	

	
	80
	
	启动跟踪
	

	
	81
	
	停止跟踪
	

	82
	35
	自动巡航（按预置点顺序切换）
	预置点间停留8秒

	84
	
	红色增强
	

	85
	
	红色复位
	

	86
	
	红色减弱
	

	87
	
	蓝色增强
	

	88
	
	蓝色复位
	

	90
	
	蓝色减弱
	

	89
	31
	清除所有预置点
	

	91
	36
	自动聚焦
	

	96
	33
	180°区域扫描
	以当前点为中心

	97
	34
	360°自动扫描
	中间每隔90°左右会停2秒

	98
	32
	90°区域扫描
	以当前点为中心

	92
	
	39
	进入机芯菜单
	在菜单状态下调92退出菜单

	
	
	40
	球机复位
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高速球、跟踪球、网络球设置表











